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(57) Abstract: The device comprises a case and a thruster. Ac- 
cording to the invention, the case and the pusher comprise at 
least one flap which is radially moveable between a first nor- 
mal radial position, wherein the flap does not act as an obstacle 
to the displacement of the thruster in relation to the case, and 
a second radial position wherein the flap acts as an obstacle to 
the displacement thereof. Said flap comprises an opening. The 
thruster or case, respectively comprise at least one projection in 
the form of a ramp which can place the flap in said second radial 
position, whereupon it can penetrate said opening, thereby en- 
abling the flap to return to the first radial position. The thruster 
or case also respectively comprise at least one stop area against 
which the flap rests when it is placed in the second position by 
the projection, said rest position occurring just before the projec- 
tion is placed in an opposite position in relation to the opening. 

(57) Abrege : Le dispositif comprend un £tui et un poussoir. 
Selon F invention, l'6tui ou le poussoir comprend au moins 
une parte mobile radialement entre une premiere position 
radiale normale, dans laquelle la parte ne fait pas obstacle 
au deplacement du poussoir par rapport a l'Stui, et une 
deuxieme position radiale, dans laquelle la parte fait obstacle 
a ce deplacement, cette parte comprenant une ouverture; le 
poussoir ou T6tui, respectivement, comprend au moins une 
saillie en forme de rampe, propre a amener ladite parte dans 
ladite deuxieme position radiale puis a pengtrer dans ladite 
ouverture, permettant ainsi le retour de ladite parte dans ladite 
premiere position radiale ; le poussoir ou l'6tui, respectivement, 
comprend en outre au moins une zone de butee contre laquelle 
la patte vient en appui 
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lorsqu'elle est amende dans ladite deuxieme position radiale par ladite saillie, cet appui se produisant juste avant que ladite saillie 
vienne en regard de ladite ouverture. 
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DISPOSITIF DE PULVERISATION OU D'INJECTION PERMETTANT DE 
DELIVRER AU MOINS DEUX DOSES DETERMINEES DE PRODUIT 


La presente invention concerne un disposltif de pulverisation ou 
5 d'injection d'un produit d'interet sous forme liquide, permettant de delivrer 
successivement au moins une premiere dose et une deuxieme dose dudit 
produit. L'invention est notamment applicable a un pulverisateur nasal 
permettant de delivrer deux doses, une pour chaque narine. 

II est connu de realiser un pulverisateur nasal base sur une 
10 structure generale de seringue, comprenant des moyens de butee amovibles. 
Ces moyens de butee permettent, lorsqu'ils sont en place, de delimiter une 
portion de course de la tige de piston, pour la delivrance d'une premiere dose, 
et peuvent etre retires ou effaces pour liberer le reste de la course de la tige de 
piston, pour permettre la delivrance de la deuxieme dose. Les brevets 
15 americains n° 5 601 077 et 5 951 526, au nom de la demanderesse, illustrent 
cette technique. 

II est egalement connu par le brevet americain n° 6 382 204, 
egalement au nom de la demanderesse, de realiser un dispositif comprenant 
un etui recevant le corps de seringue et un poussoir formant la tige de piston, 

20 I'etui comprenant des ergots et le poussoir comprenant des rainures dans 
lesquelles ces ergots peuvent coulisser. Chaque rainure comprend deux 
portions longitudinales decalees angulairement et une portion intermediaire 
raccordant ces deux portions longitudinales, perpendiculaires a I'axe du 
poussoir. Chaque ergot peut coulisser dans une premiere portion longitudinale 

25 jusqu'a venir en butee contre le poussoir dans la zone de raccordement de 
cette premiere portion longitudinale a la portion intermediaire, puis, par rotation 
axiale du poussoir, emprunter la portion intermediaire jusqu'a venir en regard 
de la deuxieme portion longitudinale et coulisser ensuite dans cette deuxieme 
portion longitudinale. Lesdites portions longitudinales definissent ainsi deux 

30 portions de course successives du poussoir, determinant la delivrance 
respectivement des premiere et deuxieme doses du produit. 

Les dispositifs existants ont pour inconvenient de ne pas etre d'une 
manipulation tres aisee, qu'il s'agisse d'effacer lesdits moyens de butee selon 
la premiere technique citee, ou d'operer le pivotement relatif du poussoir et de 

35 I'etui selon la deuxieme technique citee. 


WO 2004/028703 



CT/FR2003/002836 


2 

Ces dispositifs ont egalement pour inconvenient de ne pas 
empecher des erreurs d'utilisation. 

En outre, la conception des rainures et des ergots precites est 
relativement complexe a realiser pour I'obtention d'une bonne fiabilite de 
5 fonctionnement. 

La presente invention vise a remedier a I'ensemble de ces 
inconvenients, en fournissant un dispositif a la fois aise a manipuler, reduisant 
au minimum les erreurs d'utilisation, et restant d'une structure relativement 
simple et peu onereuse a fabriquer. 

10 Le dispositif qu'elle concerne comprend, de maniere connue en 

soi : 

- un recipient contenant le produit a pulveriser ou a injecter, 

- un piston place dans ce recipient, et obturant ce dernier, ledit 
piston etant deplacable axialement par rapport au recipient dans un sens de 

15 reference permettant la propulsion distale du produit hors du recipient, 

- un etui agence pour recevoir et y fixer axialement le recipient, 

- un poussoir assemble avec I'etui, deplacable par rapport a ce 
dernier, agence pour venir en butee axiale contre le recipient ou le piston, et 
deplacer ledit piston dans le sens de reference, 

20 " des moyens de contrdle de la course de deplacement du poussoir 

par rapport a I'etui, agences pour diviser cette derniere en une premiere portion 
de course et une deuxieme portion de course, determinant la delivrance 
respectivement des premiere et deuxieme doses. 

Selon une premiere modalite de I'invention : 

25 -I'etui ou le poussoir comprend au moins une patte mobile 

radialement entre une premiere position radiale normale, ou non contrainte, 
dans laquelle la patte ne fait pas obstacle au deplacement du poussoir par 
rapport a I'etui, et une deuxieme position radiale, flechie, sous contrainte, dans 
laquelle la patte fait obstacle a ce deplacement, cette patte comprenant une 

30 zone d'appui et une zone de non appui ; 

- le poussoir ou I'etui, respectivement, comprend au moins une 
sailiie comprenant une rampe contre laquelle vient porter ladite zone d'appui de 
la patte au cours du deplacement du poussoir par rapport a I'etui, dans le sens 
permettant I'injection ou la pulverisation du produit, ce qui amene ladite patte 

35 dans ladite deuxieme position radiale, puis en regard de laquelle vient ladite 
zone de non appui de la patte, ce qui permet le retour de ladite patte dans 


WO 2004/028703 

CT/FR2003/002836 


3 

ladite premiere position radiate; le poussoir ou I'etui, respectivement, 
comprend en outre au moins une butee contre laquelle la patte vient en appu! 
lorsqu'elle est amenee dans ladite deuxieme position radiale par ladite saillie, 
cet appui se produisant juste avant que ladite saillie vienne en regard de ladite 
5 zone de non appui, 

- le dispositif etant concu de telle sorte que le relachement de 
I'effort exerce sur le poussoir, qui permet de deplacer ce poussoir par rapport a 
I'etui, permette de liberer I'appui de la patte contre ladite butee, et done 
permette le retour de ladite patte dans ladite premiere position radiale, ladite 

10 saillie venant alors en regard de ladite zone de non appui, ce retour de ladite 
patte dans ladite premiere position radiale permettant de liberer le deplacement 
du poussoir pour une portion de course suivante, en vue de la pulverisation ou 
de I'injection d'une dose suivante du produit. 

Conformement a la presente invention, Tetui et le poussoir sont 

15 agences pour §tre deplacables axialement I'un par rapport a I'autre, dans un 
sens de poussee, generant le deplacement du piston dans le sens de 
reference. 

Conformement a la presente invention, de maniere generate, les 
moyens de contrSle comprennent : 

20 " au moins ur »© patte disposee sur le poussoir ou I'etui, mobile 

radialement entre une premiere position radiale, non contrainte, dans laquelle 
ladite patte ne fait pas obstacle au deplacement axial du poussoir, et une 
deuxieme position flechie, sous contrainte, dans laquelle ladite patte arrete le 
deplacement axial du poussoir, ladite patte comportant a son extremite libre 

25 une zone ou element d'appui agence pour contribuer a la fois a I'arret du 
deplacement axial du poussoir et au flechissement de la patte sous I'effet du 
deplacement axial du poussoir 

- au moins une rampe cooperant avec ladite patte d'une extremite 
dite initiate a une extremite dite finale, disposee respectivement sur I'etui ou le 

30 poussoir , contre laquelle porte la zone ou element d'appui de ladite patte, dans 
le sens de la poussee dudit poussoir, ladite rampe etant agencee pour amener 
ladite patte de sa premiere position normale, a sa deuxieme position flechie, 

- au moins une butee, cooperant avec la zone ou element d'appui 
de la patte, disposee respectivement sur I'etui ou le poussoir, respectivement 

35 au-dela ou en deca de I'extremite finale de la rampe dans le sens de la 
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pouss6e, contre laquelle la zone ou 6l6ment d f appui de la patte vient 
finalement en contact, dans sa deuxteme position flechie, 

- au moins une zone ou ouverture de non appui, qui est, soit 
dispos6e sur la patte, en deg& ou del& de ladite zone ou element d'appui, selon 

S que ladite patte est disposee sur le poussoir ou l'6tui, soit dispos6e sur l'6tui, 
en deg& de la butee, lorsque la patte est dispos6e sur le poussoir et Petement 
d'appui coopere avec une rampe en creux m6nag6e sur Petui, la dite zone ou 
ouverture de non appui etant adaptee pour permettre le retour de ladite zone 
ou element d'appui, & sa position normale, non contrainte, a partir de la positon 

10 arr§tee et flechie de la patte, lorsque la poussee sur le poussoir est relacttee. 

- la premiere portion de course du poussoir etant d6terminee par le 
deplacement de ce dernier jusqu'a sa position d'arret axial, consecutif au 
contact de la zone ou element d'appui avec la butee, et la deuxfeme portion de 
course par le deplacement du poussoir, au-dete de la position axiale dans 

IS laquelle la zone ou ouverture de non appui a accueilli la zone ou element 
d'appui. 

Ainsi, il suffit a Putilisateur d'exercer un effort sur le poussoir, de 
maniere & d6placer ce dernier par rapport a Petui, pour Iib6rer une premiere 

20 dose de produit, jusqu'a blocage du deplacement du poussoir resultant de la 
venue de la patte en appui contre ladite butee, puis de relacher cet effort pour 
liberer ce blocage et permettre, par un nouvel effort sur le poussoir, de delivrer 
la deuxieme dose ou dose suivante de produit. 

La manipulation du dispositif selon Pinvention n'implique done 

25 aucun retrait ou effacement de moyens de butee, ni rotation axiale du poussoir 
par rapport & P§tui, et est done particulierement ais6e. Le fonctionnement du 
dispositif 6limine pratiquement tout risque d'erreur d'utilisation, et la conception 
de ce dispositif est plus simple que celle d'un dispositif selon la technique 
anterieure. 

30 Ladite zone de non appui de la patte peut notamment §tre form§e 

par une fenetre am6nag6e dans la patte en retrait de Pextremite de cette patte, 
ladite zone d'appui etant formee par la zone de cette patte reliant cette 
extremite de la patte et cette fendtre. 

De preference, le dispositif comprend au moins deux partes, deux 

35 saillies et deux zones de butee diantetralement oppos§es, ce qui fiabilise le 
fonctionnement du dispositif. 
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Avantageusement, I'etui et le poussoir comprennent des moyens 
permettant de former au moins un "point dur" devant §tre franchi en debut de 
delivrance d'une dose. Ces moyens permettent de prevenir toute pulverisation 
5 ou injection involontaire d'une dose, et done de fiabiliser encore ('utilisation du 
dispositif. Ces moyens peuvent notamment etre constitues par au moins un 
ergot faisant saillie lateralement d'une patte telle que precitee et par au moins 
un bossage amenage en correspondance sur I'etui ou le poussoir. 

Pour sa bonne comprehension, I'invention est a nouveau decrite 
10 ci-dessous en reference au dessin schematique annexe representant, a titre 
d'exemples non limitatifs, quatre formes de realisation possibles du dispositif 
qu'elle concerne. 

La figure 1 en est une vue en perspective selon une premiere 
forme de realisation ; 
15 'a figure 2 en est une vue similaire a la figure 1 , en coupe axiale ; 

la figure 3 est une vue en coupe partielle du poussoir qu'il 

comprend ; 

la figure 4 est une vue en coupe axiale de I'etui qu'il comprend ; 
les figures 5 a 8 en sont des vues en coupe axiale, du dispositif 
20 selon la premiere forme de realisation, respectivement en debut d'injection 
d'une premiere dose, en fin d'injection de cette premiere dose, en debut 
d'injection de la deuxieme dose et en fin d'injection de cette deuxieme dose ; 

les figures 9 et 10 en sont des vues en coupe axiale du dispositif 
selon I'invention, respectivement selon deux variantes de la premiere forme de 
25 realisation ; 

la figure 1 1 en est une vue en coupe axiale sur un secteur, d'un 
dispositif selon la deuxieme forme de realisation de I'invention ; 

les figures 12 a 15 en sont des vues partielles, en demi-coupe 
axiale, respectivement en debut d'injection d'une premiere dose, en fin 
30 d'injection de cette premiere dose, en debut d'injection de la deuxieme dose et 
en fin d'injection de cette deuxieme dose, selon la deuxieme forme de 
realisation, et 

la figure 16 est une vue d'une troisieme variante de la premiere 
forme de realisation de I'invention 
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- la figure 17 represente en vue agrandie un detail concernant la 
rampe appartenant a I'etui du dispositif selon la premiere forme de realisation 
(figures 1 a 8) de I'invention 

- la figure 18 est une vue de face d'un dispositif, selon une 
5 troisieme forme de realisation de la presente invention ; 

- la figure 19 est une vue en perspective de I'etui du dispositif selon 
la figure 18 ; 

la figure 20 est une vue en perspective du poussoir du dispositif 
selon la figure 18 ; 

10 - la figure 21 est une vue agrandie, a plat, de la rampe appartenant 

a I'etui selon la figure 19 ; 

- la figure 22 represente en perspective, avec coupe partielle, un 
dispositif selon une quatrieme forme de realisation de I'invention ; 

- la figure 23 represente en perspective, de maniere separee, I'etui 
15 et le poussoir du dispositif selon la figure 22 ; 

- la figure 24 represente une vue en coupe axiale du dispositif selon 
la figure 22 ; 

- les figures 25 a 30 represented en demi-coupe axiale, differentes 
Stapes de fonctionnement du poussoir par rapport a I'etui, a savoir 

20 respectivement : 

+ position initiale, avant delivrance de la premiere dose ; 

cf. figure 25 

+ flechissement de la patte, la languette demeurant en position 
normale ; cf. figure 26 
25 + flechissement de la patte et de la languette ; cf. figure 27 

+ echappement de la patte par rapport a la rampe, avec 
flechissement de la languette ; cf. figure 28 

+ poursuite du deplacement de la patte, la languette echappant 
a la rampe, pour delivrer la deuxieme dose ; cf. figure 29 
30 + poursuite du deplacement de la patte et de la languette, au- 

dela de la rampe ; cf. figure 30 

+ position intermediate, avant delivrance de la deuxieme dose. 

Les figures 1 a 8 represented un dispositif 1 de pulverisation 
35 nasale, selon une premiere forme de realisation de I'invention, permettant de 
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delivrer deux doses determinees d'un produit d'interet sous forme liquide, une 
pour chaque narine. 

Ce dispositif 1 comprend un corps de seringue 2, un embout de 
pulverisation 3, un piston 4, un poussoir 5, un etui 6 et un capuchon de 
5 protection 7. 

Le corps de seringue 2 est de type classique, par exemple en 
verre, avec une collerette proximale 10 et un conduit distal 80 d'ecoulement. 

L'embout 3 est emmanche sur I'extremite distale du corps de 
seringue 2. II forme une tete de pulverisation 1 1 permettant de pulveriser le 
10 produit contenu dans le corps de seringue 2, et comprend une collerette 
proximale 12. Un tel embout 3 etant connu en lui-meme, il n'est pas decrit plus 
en details. 

Le piston 4 est §galement de type classique, s'agissant d'un piston 
de seringue. 

15 Comme le montrent plus particulierement les figures 2 et 3, le 

poussoir 5 presente une forme generate cylindrique creuse, fermee par un fond 
proximal 15, et comprend une tige axiale 16 solidaire de ce fond 15, recevant le 
piston 4 a son extremite distale grace a un teton 16a qu'elle comprend. La 
paroi 83 du poussoir 5 est raidie par des nervures internes, longitudinales, 81 

20 et 82, paralleles a la tige 16. 

Le poussoir 5 comprend 6galement, dans I'exemple represents, 
quatre saignees 84, 85 amenagees longitudinalement a partir de son extremite 
distale, delimitant deux pattes mobiles 17 diametralement opposees. 
L'ensemble du poussoir 5 est r6alise en une matiere plastique courante, 

25 legerement flexible, la mobilite radiale ou tangentielle des pattes 17 resultant 
de la flexibility de ce materiau. Cette flexibility permet la mobilite des pattes 1 7 
entre une premiere position normale radiale, non contrainte, interne, de non 
deformation, montree sur les figures 2, 3, 5, 7 et 8, et une deuxieme position 
radiale flechie , externe, sous contrainte, montree sur la figure 6, dans laquelle 

30 ces pattes 1 7 sont d6formees elastiquement. 

Chaque patte 17 presente une tete distale ou zone d'appui 17a, a 
bords saillants 17b, formant, avec un moyen complementaire que comprend 
I'etui 6, a savoir un bossage 38 dans I'exemple represente, des moyens 
d'encliquetage permettant d'emp§cher la separation du poussoir 5 et de I'etui 6, 

35 apres I'engagement du poussoir dans I'etui, comme cela apparaTtra plus loin. 
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Les pattes 17 comprennent en outre deux paires d'ergots 20, 21 
faisant saillie iateralement, situ6s respectivement sur Tune et Pautre patte a 
deux hauteurs respectivement differentes. Ces ergots 20, 21 d6finissent, avec 
les bossages 38 correspondants am6nages sur Petui 6, des "points dure" 

5 devant etre franchis en d6but de pulverisation d'une dose, comme cela sera 
6galement explicits plus loin. 

Chaque patte 1 7 comprend 6galement une fenetre ou zone de non 
appui 22 amenag6e au travers d'elle, en retrait d'une zone d'appui 17a ; cette 
fenetre s'etend axialement sur une longueur pr6determinee. 

10 Comme le montrent les figures 2 et 4, Tetui 6 comprend deux parois 

25, 26 se rejoignant & Pextr6mite distale de cet etui, ces parois 25, 26 
delimitant entre elles un espace 27 dans lequel le poussoir 5 est destine & etre 
engage a coulissement. 

La paroi interne 25 delimite un logement 30 de reception et de 

15 fixation axiale du corps de seringue 2 et de Pembout de pulverisation 3, Petui 6 
comprenant des pattes distales 31 qui permettent de centrer Pembout 3 et 
Pextremite distale du corps de seringue 2, ainsi que des bossages proximaux 
32 d'encliquetage de la collerette 10 du corps de seringue 2. 

Cette paroi interne 25 comprend egalement, dans Pexemple 

20 repr6sente, deux saillies 33 comprenant chacune une rampe oblique, tourn6e 
vers Pextremite distale du dispositif 1, diametralement oppos6es, se projetant 
de sa face exterieure, ces saillies 33 6tant destinees ^ cooperer avec les pattes 
17 du poussoir 5, comme cela apparaTtra plus loin. Ces saillies ont par ailleurs 
une forme adaptee pour pen6trer librement et coulisser a Pint§rieur d'une 

25 fenetre 22, comme d6crit ci-apr§s. 

Comme cela apparaTt plus distinctement sur la figure 17, les 
rampes 86 presentent des bords anterieurs 86 c (ceux tournGs vers les pattes 
17), arrondis, et sont conform6es pour n'£tre rencontrees par les pattes 17 
qu'en fin de pulverisation ou d'injection de la premiere dose. On 6vite ainsi la 

30 generation de frottement en debut de pulverisation ou d'injection de la premiere 
dose, lorsque la Vitesse du poussoir est faible 

La paroi externe 26 comprend deux retours 35 formant, a Pinterieur 
dudit espace 27 et a une distance determinee des saillies 33, des but6es 
internes 36 contre lesquelles les tetes distales 17a des pattes 17 peuvent venir 

35 respectivement en appui, comme cela sera 6galement explicite plus loin. 
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Ces retours 35 comprennent egalement deux ouvertures 37 qui 
permettent le passage en translation axiale des partes 17 a coulissement au 
travers d'elles. 

La paroi externe 26 comprend en outre les deux bossages internes 
5 38, au-dela desquels s'encliquetent les tetes 17a des pattes 1 7, par leurs bords 
saillants 17b, pour empecher la separation du poussoir 5 et de I'etui 6, et avec 
lesquels cooperent les ergots 20, 21 pour former les points durs precites. 

La paroi externe 26 comprend egalement, dans I'exemple 
repr6sente, deux pattes externes 40 diametralement opposees faisant saillie de 
10 sa face exterieure, servant a I'appui de deux doigts de I'utilisateur pour 
I'exercice sur I'etui 6 d'un effort, antagoniste a la poussee exercee sur le fond 
du poussoir 5 par un autre doigt de I'utilisateur. 

Le capuchon 7 presente quant a lui une paroi transversale 
d'extremite 45 et une paroi peripherique 46 lui permettant d'envelopper la partie 
15 de I'embout 3 depassant de I'etui 6. 

La figure 5 montre le dispositif 1 au debut de la phase de 
pulverisation d'une premiere dose de produit. Des efforts antagonistes sont 
exerces sur le poussoir 5 et sur les pattes externes 40 pour amener I'ergot 20 
precite d'une patte 17 a franchir le bossage 38 correspondant, puis pour faire 
20 coulisser le poussoir 5 par rapport a I'etui 6, realisant ainsi la pulverisation de la 
premiere dose. 

Au cours de ce deplacement, les tetes ou zones d'appui 17a des 
pattes 17 viennent rencontrer les rampes 86 des saillles 33, respectivement, ce 
qui deplace ces pattes 17 vers leurs deuxiemes positions radialement externes 
25 precitees, par glissement des tetes 17a, chacune d'une extremite dite initiate 
86a, a une extremite dite finale 86b d'une rampe 86 ; cf. figure 17. 

La poursuite du deplacement du poussoir 5 amene les tetes 17a 
30 des pattes 17 a venir en appui contre les butees 36, comme le montre la figure 
6, la distance entre chaque butee 36 et chaque saillie 33 correspondante etant 
telle que cette venue en appui se produit juste avant que la saillie 33 arrive 
completement en regard de la fenetre 22. 

La venue en appui des pattes 17 contre les butees 36 maintient les 
35 pattes 17 dans ladite deuxieme position radiale externe, lorsque les saillies 33 
viennent completement en regard respectivement des fenetres 22, sous Peffet 
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de la poussee, le coulissement du poussoir 5 demeurant bloque par rapport a 
I'etui 6, marquant ainsi la fin de la pulverisation de la premiere dose. 

Un relachement de la poussee exercee sur le poussoir 5, et par 
consequent sur les partes externes 40, provoque elastiquement la liberation de 
5 cet appui des tetes 17a contre les butees 36, et permet par consequent le 
retour des partes 17 dans leur premiere position radiale interne, comme montre 
sur la figure 7. 

Une nouvelle poussee peut ensuite etre exercee sur le poussoir 5, 
avec un effort antagoniste sur les pattes externes 40, pour debuter la 

10 pulverisation de la deuxieme dose. L'ergot 21 se trouve alors juste en dessous 
du bossage 38 correspondant, de sorte qu'il existe un deuxieme point dur 
devant etre franchi pour debuter cette deuxieme pulverisation. Une fois ce point 
dur franchi, la deuxieme pulverisation peut se derouler, les pattes 17 coulissant 
au travers des ouvertures 37, et les saillies 33 coulissant au travers des 

15 fenetres 22, jusqu'a la position de fin de pulverisation montree sur la figure 8. 

Les figures 9 et 10 montrent un dispositif 1 tres similaire a celui qui 
vient d'etre decrit. Les elements deja decrits en reference aux figures 1 a 8, 
fonctionnellement identiques ou equivalents, qui se retrouvent dans ce 
dispositif, sont designes par les memes references numeriques et ne seront 

20 pas decrits a nouveau. 

Dans le cas de la figure 9, le dispositif 1 comprend un recipient 50 
du type carpule, a fond proximal 51 et a collerette distale 52, un piston 53 a 
zone centrale amincie, une aiguille creuse 54 propre a transpercer cette zone 
centrale amincie, et une tige 55 maintenue par un embout de pulverisation 3 

25 monte sur I'etui 6, cette tige 55 comportant I'aiguille 54 et formant un conduit 56 
d'ecoulement du produit. 

En pratique, la tige centrale 16 du poussoir 5 appuie contre le fond 
51 du recipient 50, ce qui deplace le recipient 50 et le piston 53 jusqu'a ce que 
I'aiguille 54 transperce la zone centrale amincie du piston 53, permettant ainsi 

30 J'ecoulement du produit liquide d'interet. 

Dans le cas de la figure 10, le dispositif 1 comprend un recipient 50 
identique a celui du dispositif montre sur la figure 9, et une tige 55 similaire a 
celle que comprend ce dispositif, mais depourvue d'aiguille 54. Le piston 60 
comprend alors un evidement axial 61, debouchant dans sa face distale et 

35 amenage sur un c6te de ce piston 60, cet evidement 61 delimitant ainsi une 
portion de paroi laterale 60a du piston 60 ayant une souplesse dans le sens 
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radial de ce piston. Cette paroi 60a s'efface sous la pression du produit 
resultant de I'appui de la tige 55 contre le piston 60, suite au deplacement du 
recipient 50 par rapport a la tige 55, liberant ainsi I'ecoulement du produit. 

La figure 11 montre un dispositif 1 similaire a celui decrit en 

5 reference aux figures 1 a 8, selon une deuxteme forme de realisation de 
Tinvention. Les pattes 17 sont amenagees sur retui 6, et les saillies 33 et les 
butees 36 sont am6nagees sur le poussoir 5. Ici egalement, les elements 
structurels, et/ou fonctionnellement identiques ou Equivalents, deja d6crits en 
reference aux figures 1 a 8, qui se retrouvent dans ce dispositif, sont designes 

10 par les memes references num6riques et ne sont pas a nouveau decrits. 

Dans ce cas, le poussoir 5 comprend une paroi interne 70 dans 
laquelle sont formees les butees 36, et une paroi externe 71 , delimitant entre 
elles les ouvertures 37. La paroi 71 comporte les saillies 33 comportant 
chacune une rampe 86, et se prolonge au-dela de ces saillies 33, cette paroi 

15 71 etant engagee dans Tespace 27 delimite entre une paroi interne 25 de retui 
6 et une paroi externe 26 de ce meme etui, reliant les pattes 40 entre elles. 

Les pattes 1 7 sont formees par des saignees amenag6es de part et 
d'autre dans ladite paroi interne 25. 

De maniere similaire & ce qui a et6 expose plus haut, en cours de 

20 pulverisation de la premiere dose (cf. figure 12), le deplacement du poussoir 5 
par rapport & retui 6 amene les saillies 33 a deplacer les pattes 17, et plus 
precisement les tetes 17a par rapport aux rampes 86, vers ladite deuxfeme 
position radiale (interne dans ce cas), jusqu'a venue en appui de ces pattes 17 
contre les butees 36 (cf. figure 13) ; suite a un rel§chement de Teffort exerce 

25 sur le poussoir 5, les pattes 17 reviennent dans ladite premiere position radiale 
(cf. figure 14), ce qui permet ia poursuite la pulverisation de la deuxieme dose, 
les pattes 17 s'engageant dans les ouvertures 37, et les saillies 33 dans les 
fenetres 22, jusqu'a la fin de cette pulverisation (cf. figure 15). 

30 Les moyens de controle de la course de d6placement du poussoir 

5 par rapport a retui 6, communs aux deux premieres formes de realisation de 
la presente invention, respectivement selon figures 1 et 11, 
comprennent done : 

- au moins une patte (17) disposee sur le poussoir (5) ou retui (6), 

35 mobile entre une premiere position normale, non contrainte, dans laquelle 
ladite patte ne fait pas obstacle au deplacement axial du poussoir, et une 


WO 2004/028703 


'CT/FR2003/002836 


12 

deuxieme position flechie, sous contrainte, dans laquelle ladite patte arrete le 
deplacement axial du poussoir ; ladite patte comportant a son extremite libre 
une zone ou element d'appul (17a), agence pour contribuer a la fois a I'arret du 
deplacement axial du poussoir (5) et au flechissement de la patte (17) sous 
5 I'effet du deplacement axial du poussoir 

- au moins une rampe (86) cooperant avec ladite patte d'une 
extremite initiate (86a) a une extremite finale (86b), disposee respectivement 
sur I'etui (6) ou le poussoir (5), contre laquelle porte la zone ou element d'appui 
(17a) de ladite patte (17), dans le sens de la poussee dudit poussoir (5), ladite 

10 rampe etant agencee pour amener ladite patte de sa premiere position 
normale, a sa deuxieme position flechie, 

- au moins une butee (36), cooperant avec la zone ou element 
d'appui (17a) de la patte (17), disposee respectivement sur I'etui (6) ou le 
poussoir (5), respectivement au-dela ou en deca de I'extremite finale (86b) de 

15 la rampe (86) dans le sens de poussee, contre laquelle la zone ou element 
d'appui (17a) de la patte (17) vient finalement en appui, dans sa deuxieme 
position flechie, 

- au moins une zone ou ouverture (22) de non appui, qui est 
disposee sur la patte (17), en deca ou au-dela de ladite zone ou element 

20 d'appui (17a), selon que la dite patte est disposee sur le poussoir (5) ou I'etui 
(6), ladite zone ou ouverture de non appui (22) etant adaptee pour permettre le 
retour de ladite zone ou element d'appui (17a), a sa position normale, non 
contrainte, a partir de la position arretee et flechie de la patte (17), lorsque la 
poussee sur le poussoir (5) est relachee, 

25 " ,a premiere position de course du poussoir (5) etant determinee 

par le deplacement de ce dernier jusqu'a sa positon d'arret axial consecutif au 
contact de la zone ou element d'appui (17a) avec la butee (36),, et la 
deuxieme portion de course par le deplacement du poussoir, au-dela de la 
position axiale dans laquelle la zone ou ouverture de non appui (22) a accueilli 

30 la zone ou element d'appui (17a) 

La figure 16 montre un dispositif 1 similaire a la premiere forme de 
realisation de I'invention, sinon qu'il comprend un capuchon 7 relie a I'etui 6 par 
des ponts ruptibles 80. Ces ponts 80 permettent d'obliger I'utilisateur a avoir 
une action volontaire d'utilisation et d'eviter que cette utilisation soit trop facile 

35 pour des enfants. 
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Par reference aux figures 18 a 20, on decrit maintenant une 
troisieme forme de realisation d'un dispositif selon I'invention, se caracterisant 
en particulier par le fait que la deuxieme position flechie des pattes 17 est 
obtenue par contrainte tangentielle. 
5 Selon cette troisieme forme de realisation de la presente invention, 

comme pour la premiere forme de realisation precedemment decrite, les pattes 
17 sont disposees sur le poussoir 5, tandis que la rampe 86 est disposee sur 
I'etui 6, sous la forme d'une rainure continue traversant la paroi dudit etui. 

L'ouverture 22 de non appui, appartenant a la rainure traversante, 
10 est disposee sur I'etui 6, en deca de la butee 36, appartenant egalement a 
ladite rainure traversante, lorsque la patte 17 est disposee sur le poussoir 5 
(comme deja indique), et I'element d'appui 17a precise ci-apres coopere avec 
la rampe en creux 86, menagee sur I'etui 6. 

Chaque patte 17 disposee sur le poussoir 5 comporte a son 
15 extremite libre un teton 17a, formant element ou zone d'appui, d'extension 
transversale vers I'etui 6. Une saignee en forme V, 84, anterieure par rapport a 
la patte 17 permet le debattement tangentiel de cette derniere, de sa premiere 
position normale a sa deuxieme position flechie. La rampe 86 disposee sur 
I'etui 6 est agencee en creux, ou de maniere traversante, pour recevoir le 
20 teton 17a, et s'etend sensiblement obliquement (conferer figure 21) dans la 
paroi de I'etui 6, de I'extremite initiate 86a a I'extremite finale 86b. La butee 36, 
dont il a ete question dans les formes d'execution precedentes de I'invention 
coopere avec le teton 17a, elle est disposee sur I'etui 6 au-dela de I'extremite 
finale 86b de la rampe 86, et elle est determinee par la jonction en angle, mais 
continue de la rampe 86 avec un retour de rampe 90, en pente inversee par 
rapport a la rampe 86 proprement dite. La zone ou ouverture de non appui 22, 
dont il a ete question precedemment, est disposee en creux sur I'etui 6, en 
deca de la butee 36 precedemment defini, en continuity avec la rampe 86 et le 
retour de rampe 90 ; cette zone 22 de non appui est adaptee pour accueillir le 
teton 17a, lorsque la patte 17 retoume a sa position normale, a partir de sa 
position arretee et flechie. Et une fente axiale 91 s'etend en continuity a partir 
de la zone de non appui 22 precedemment decrite, mais au-deia de cette 
derniere. La fente axiale 91 dans I'etui 6 debouche librement dans une 
ouverture traversante 92 de I'etui 6, formant fenetre au travers de la paroi 
exterieure dudit etui ; etant entendu que, selon cette troisieme forme 
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d'ex6cution de Pinvention, la deuxi§me portion de course du poussoir 5 est 
d§termin6e par la butee du piston contre la paroi du recipient 2. 

En dega de Pextremite initiale 86a de la rampe 86, et en continuity 
avec cette derniere, un logement de stationnement 93 du teton 17 est menage. 

5 L'encliquetage du teton 17a dans le logement 93 permet Passemblage definitif 
du poussoir 5 et de Petui 6. 

Au-dela de la zone ou ouverture de non appui 22, et en continuity 
avec cette derniere, un logement de stationnement 94 du teton 17a est 
manage, comme pour le logement 93, dans la paroi ext6rieure de P6tui 6. 

10 La troisieme forme de realisation de invention, precedemment 

decrite, apporte une plus grande robustesse ainsi qu'une dimension axiale 
moindre. Cette forme de realisation garantit egalement un arr§t effectif du 
poussoir par rapport a I'etui entre les deux portions de la course dudit poussoir, 
par consequent avant que la deuxieme dose du produit d'int6r§t soit d6livre. 

15 Par reference aux figures 22 a 30, on decrit maintenant une 

quatrieme et derniere forme de realisation de la pr6sente invention, qui 
s'apparente a la premiere ou a la deuxieme forme de realisation 
precedemment decrite. 

Au moins une languette 87, distincte ou independante de la 

20 patte 17, est dispos6e selon le cas sur le poussoir 5 ou Petui 6, selon que la 
patte 17 est elle-meme dispos6e sur le poussoir 5 ou T6tui 6, respectivement. 
Cette languette 87 est mobile entre, une premiere position normale, non 
contrainte, dans laquelle ladite languette ne fait pas obstacle, de manure 
generate, au d6placement axial du poussoir pendant les deux portions de 

25 course successives de ce dernier, et une deuxieme position f!6chie, sous 
contrainte, dans laquelle ladite languette 87 contribue au rappel du poussoir 5, 
en sens inverse de la pouss6e, et ce pour permettre le retour de la patte ou 
des pattes 17 a leur position normale, a partir de leur position arretee et flechie. 
Comme montre en perspective par la figure 23, mais plus explicitement par les 

30 figures 25 a 30, la rampe 86 et Pextremite libre 87a de la languette 87 sont 
adaptees pour cooperer Tune avec Pautre, en sorte que pendant la premiere 
portion de course du poussoir, par exemple a la fin de cette derniere, la 
languette 87 se trouve flechie (conferer figure 27), et pendant la deuxieme 
portion de course du poussoir, la languette 87 6chappe a la rampe 86 et 

35 retourne & sa position normale (conf6rer figures 29 et 30). La premiere position 
normale, non contrainte, de la languette 87 est representee figure, 25, tandis 
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que une deuxieme position f!6chie f sous contrainte, est representee aux figures 
26 a 28. 

Selon les figures 22 a 30, la deuxieme position ftechie de la 
languette 87 est obtenue par contrainte radiale, lorsque la deuxieme position 
5 fl6chie des pattes 17 est elle-m§me obtenue par contrainte radiale egalement. 
il doit etre entendu que, de maniere non representee, cette deuxieme position 
ftechie de la languette 87 pourrait etre obtenue par contrainte tangentielle, alors 
que la deuxfeme position ftechie des pattes 17 serait elle-m§me obtenue par 
contrainte tangentielle. 

10 Chaque patte 17, disposee selon le cas sur le poussoir 5 ou P6tui 6, 

comprend une fenetre 22 de forme generate de forme rectangulaire, de non 
appui, au centre de laquelle s'6tend la languette 87 parallelement a Paxe du 
dispositif. Comme pour les autre formes de realisation de Pinvention, la 
rampe 86 appartient a une saillie 33 disposee selon le cas sur Petui 6 ou le 

15 poussoir 5, laquelle est adaptee pour traverser librement la fenetre 22. La 
butee 36 est agencee, sur Petui 6 ou le poussoir 5, selon le cas, en sorte que 
dans la deuxteme position flechie de chaque patte 17, la saillie 33 vient en 
regard de la fenetre 22, puis penetre au travers de cette derniere, lorsque la 
pouss6e sur le poussoir 5 est relach6e, ce qui provoque le retour de chaque 

20 patte 17 dans sa premiere position. 

Plus pr6cis6ment, chaque languette 87 est disposee au centre de 
la fenetre 22, avec son extr§mit§ libre 87a demeurant en dega de la t§te 17a 
ou zone d'appui de la patte correspondante. L f extr6mite libre 87a comprend 
deux oreilles 88 d'appui contre la rampe 86. Cette derniere comprend deux 

25 ailes paralteles 331 et 332, disposes de part et d'autre d'une fente 89, laquelle 
permet le libre passage en translation de la languette 87. Chaque oreille 88 est 
agenc6e pour venir en contact d'une portion de rampe 86 definie par une 
aile 331 ou 332, et ce dans le sens de la poussee du poussoir 5 ; au-del& de la 
premiere portion de course du poussoir 5, chaque oreille 88 echappe 3 la 

30 portion de rampe ou ailes 331 ou 332, correspondante, en sorte que la 
languette 87 revient en position normale. 

Dans la position initiate du poussoir 5 par rapport £ P6tui 6, 
representee & la figure 24, la patte 17 et la languette 87 sont dans leur position 
normale, radiale, et non contrainte. 

35 Conform6ment a la figure 26, par pouss6e du poussoir 5, le 

d6placement de la t§te 17a de la patte 17 provoque le ftechissement de cette 
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derniere, sans provoquer pour autant, au d§but, le ftechissement de la 
languette 87 correspondante, ce flechissement intervient en fin de course de la 
tete 17a. 

Conformement a la figure 27, en poursuivant le d6placement du 
5 poussoir 5, la parte 17 est flechie complement alors que les oreilles 88 au 
contact de la rampe 33, et plus pr6cis6ment respectivement des ailes 331 et 
332, fl6chissant la languette 87 correspondante, grace & I'ouverture ou zone de 
non appui 22, en poursuivant la poussee du poussoir 5, la parte 17 6chappe 3 
la rampe 86, ou saillie 33, la languette 87 correspondante demeurant ftechie, la 

10 languette 87 flechie exerce contre la rampe 86 une poussee antagoniste, 
contribuant au rappel du poussoir 5, en sens inverse de la pouss&e, lorsque 
cette derniere est rel§ch6e. Des lors la languette 87 reprend une position 
intermediaire, flechie ; cf. figure 28 

A partir de la position relative de Tetui et du poussoir representes, a 

15 la figure 28, en reprenant la pouss6e du poussoir 5, Pextremite libre 87a de la 
languette 87 au contact de la rampe 86, 6chappe imm6diatement a cette 
derniere (cf. figure 29), en sorte que le poussoir 5 peut etre pousse au-del& de 
la position relative montree par la figure 28, pour d6livrer la deuxi&me dose du 
produit d'interet ; cf. figure 30. 

20 Ainsl qu'il apparatt de ce qui precede, invention apporte une 

amelioration determinante a la technique anterieure, en fournissant un 
dispositif a la fois aise & manipuler, r6duisant au minimum les erreurs 
d'utilisation et restant d'une structure relativement simple et peu onereuse d 
fabriquer. 

25 II va de soi que invention n'est pas limitee £ la forme de realisation 

decrite ci-dessus & titre d'exemple mais qu'elle en embrasse au contraire 
toutes les variantes de r§alisation entrant dans le champ de protection d§fini 
par les revendications ci-annexees. Le corps de seringue 2 et Tembout de 
pulverisation 3 peuvent notamment etre fabriqu6s en une seule ptece. 
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REVENDICATIONS 

1-Dispositif (1) de pulverisation ou d'injection permettant de 
delivrer au moins deux doses determinees de produit, comprenant : 
5 - un recipient (2, 50) contenant le produit a pulveriser ou a injecter, 

- un piston (4, 53, 60) place dans ce recipient (2, 50) et deplacable 
dans ce recipient (2, 50) pour extraire le produit hors du recipient (2, 50), 

- un etui (6) dans lequel est place le recipient (2, 50), 

- un poussoir (5) deplacable par rapport a I'etui (6) pour permettre 
10 le deplacement relatif du recipient (2, 50) et du piston (4, 53, 60), et 

-des moyens (17, 33, 36, 37) permettant de subdiviser la course 
de deplacement du poussoir (5) par rapport a I'etui (6) en au moins deux 
portions de course, correspondant chacune a la delivrance d'une dose de 
produit ; 

15 dispositif (1 ) caracterise en ce que : 

-I'etui (6) ou le poussoir (5) comprend au moins une patte (17) 
mobile radialement entre une premiere position radiale normale, dans laquelle 
la patte (17) ne fait pas obstacle au deplacement du poussoir (5) par rapport a 
I'etui (6), et une deuxieme position radiale, dans laquelle la patte (17) fait 

20 obstacle a ce deplacement, cette patte (17) comprenant une zone d'appui 
(1 7a) et une zone de non appui (22) ; 

- le poussoir (5) ou I'etui (6), respectivement, comprend au moins 
une saillie (33) en forme de rampe, contre laquelle vient porter ladite zone 
d'appui (17a) de la patte (17) au cours du deplacement du poussoir (5) par 

25 rapport a I'etui (6) dans le sens permettant la pulverisation ou I'injection du 
produit, ce qui amene ladite patte (17) dans ladite deuxieme position radiale, 
puis en regard de laquelle vient ladite zone de non appui (22) de la patte (17), 
ce qui permet le retour de ladite patte (17) dans ladite premiere position 
radiale ; le poussoir (5) ou I'etui (6), respectivement, comprend en outre au 

30 moins une zone de butee (36) contre laquelle la patte (17) vient en appui 
lorsqu'elle est amenee dans ladite deuxieme position radiale par ladite saillie 
(33), cet appui se produisant juste avant que ladite saillie (33) vienne en regard 
de ladite zone de non appui (22), 

le dispositif (1) etant concu de telle sorte que le relachement de 

35 I'effort exerce sur le poussoir (5), qui permet de deplacer ce poussoir (5) par 
rapport a I'etui (6), permette de liberer I'appui de la patte (17) contre ladite zone 
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de butee (36) et done permette le retour de ladite patte (17) dans ladite 
premiere position radiale, ladite saillie (33) venant alors en regard de ladite 
zone de non appui (22), ce retour de ladite patte (17) dans ladite premiere 
position radiale permettant de Iib6rer le deplacement du poussoir (5) pour une 
5 portion de course de d6placement suivante, en vue de la pulverisation ou de 
rejection d'une dose suivante du produit. 

2 - Dispositif (1 ) selon la revendication 1 , caracterise en ce que 
ladite zone de non appui de la patte (17) est formee par une fenetre (22) 
arrtenagee dans la patte (17) en retrait de I'extremite de cette patte, ladite zone 

10 d'appui etant formee par la zone (17a) de cette patte reliant cette extr6mite de 
la patte et cette fenetre (22). 

3 -Dispositif (1) selon la revendication 1 ou la revendication 2, 
caracteris6 en ce qu'il comprend au moins deux partes (17), deux saillies (33) 
et deux zones de butee (36) diarctetralement oppos§es. 

15 4 - Dispositif (1) selon Tune des revendications 1 a 3, caracterise en 

ce que I'etui (6) et le poussoir (5) comprennent des moyens (20, 21, 38) 
permettant de former au moins un "point dur" devant etre franchi en d6but de 
delivrance d'une dose. 

5 -Dispositif (1) selon la revendication 4, caracteris6 en ce que 

20 lesdits moyens permettant de former au moins un "point dur" sont constitu§s 
par au moins un ergot (20, 21) faisant saillie lateralement d'une patte (17) telle 
que precitee et par au moins un bossage (38) amenag6 £ un endroit ad6quat 
correspondent de I'etui (6). 

6 - Dispositif (1) selon Tune des revendications 1 a 5, caracterise en 

25 ce que i'ensemble du poussoir (5) est realist en une mattere plastique 
courante, legerement flexible, la mobility de chaque patte 17 resultant de la 
flexibilite de ce materiau, chaque patte (17) n'etant pas deform§e dans ladite 
premiere position radiale et 6tant d6formee 6lastiquement dans ladite 
deuxifeme position radiale. 

30 7 - Dispositif (1 ) selon Tune des revendications 13 6, caracterise en 

ce que chaque patte (17) pr6sente une tete distale (17a) 3 bords saillants, 
formant, avec un moyen compl§mentaire que comprend Tetui (6), des moyens 
d'encliquetage permettant d'empecher la separation du poussoir (5) et de I'etui 
(6) aprds Tengagement du poussoir dans T§tui. 

35 8 - Dispositif (1) selon Tune des revendications 1 a 7, caracterise en 

ce que l'6tui (6) comprend deux parois (25, 26) d6limitant entre elles un espace 
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(27) dans lequel le poussoir (5) est destine a §tre engage a coulissement, 
chaque saiilie (33) se projetant de la face exterieure de la paroi interne (25) et 
la paroi externe (26) comprenant au moins un retour (35) formant, a I'interieur 
dudit espace (27) et a une distance determinee de la saiilie (33), ladite zone de 
5 butee (36), chaque retour (35) comprenant en outre une ouverture (37) qui 
permet le passage de la patte (17) a coulissement au travers d'elle. 

9 - Dispositif (1) selon I'une des revendications 1 a 7, caracterise en 
ce que I'etui (6) comprend deux parois (25, 26) delimitant entre elles un espace 
(27) dans lequel le poussoir (5) est destine a etre engage a coulissement, le 

10 poussoir (5) comprenant une paroi interne (70), dans laquelle est amenagee 
chaque zone de butee (36), et une paroi externe (71) comportant chaque saiilie 
(33), cette paroi externe (71) se prolongeant au-dela de chaque saiilie (33) et 
etant engagee dans ledit espace (27), lesdites parois interne (70) et externe 
(71) du poussoir (5) delimitant entre elles chaque ouverture (37) ; chaque patte 

15 (17) est amenagee dans ladite paroi interne (25) de I'etui (6). 

10 - Dispositif (1) selon I'une des revendications 1 a 9, caracterise 
en ce que le recipient est forme par un corps de seringue (2) comprenant une 
collerette proximale (10) et un conduit distal d'ecoulement, ce corps de 
seringue (2) comportant un embout de pulverisation (3) emmanche sur son 

20 extremite distale, qui forme une tete de pulverisation (11) permettant de 
pulveriser le produit contenu dans le corps de seringue (2). 

11 - Dispositif (1) selon I'une des revendications 1 a 9, caracterise 
en ce qu'il comprend un recipient (50) a fond proximal (51), un piston (53) a 
zone centrale amincie, une aiguille creuse (54) propre a transpercer cette zone 

25 centrale amincie, et une tige (55) maintenue sur I'etui (6), cette tige (55) 
comportant I'aiguille (54) et formant un conduit (56) d'ecoulement du produit. 

12 - Dispositif (1) selon I'une des revendications 1 a 9, caracterise 
en ce qu'il comprend un recipient (50) a fond proximal (51), un piston (60) 
comprenant un evidement axial (61) qui debouche dans la face distale du 

30 piston (60) et qui est amenage sur un c6te de ce piston (60), cet evidement 
(61) delimitant ainsi une portion de paroi laterale (60a) de ce piston (60) ayant 
une souplesse dans le sens radial du piston, et une tige (55) maintenue sur 
I'etui (6), formant un conduit (56) d'ecoulement du produit, cette tige (55) etant 
propre a appuyer contre le piston (60) au cours du deplacement du poussoir (5) 

35 par rapport a I'etui (6). 
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13 - Dispositif (1) de pulverisation ou d'injection d'un produit 
d'int6r§t sous forme liquide, permettant de delivrer successivement au moins 
une premiere dose et une deuxieme dose predeterminees, dudit produit, ledit 
dispositif s'etendant selon un axe de reference d'une extremite distale a une 

5 extremite proximale, comprenant : 

- un recipient allonge axialement (2, 50) contenant ledit produit, 

- un piston (4, 53, 60) place dans le recipient, et obturant ce 
dernier, ledit piston etant deplacable axialement par rapport au recipient, dans 
un sens de reference, permettant la propulsion distale dudit produit hors du 

10 recipient, 

- un etui (6) agence pour recevoir et y fixer axialement ledit 

recipient, 

- un poussoir (5) assemble avec I'etui (6), deplagable par rapport a 
ce dernier, agence pour venir en butee axiale et proximale contre le recipient 

15 ou le piston, et deplacer ledit piston dans le sens de reference, 

- des moyens de controle (17, 33, 36, 37) de la course de 
deplacement du poussoir par rapport a I'etui, agences pour diviser cette 
derniere en une premiere portion de course et une deuxieme portion de course, 
determinant la delivrance respectivement des premiere et deuxieme doses, 

20 ledit dispositif etat caracterise en ce que I'etui (6) et le poussoir (5) sont 
agences pour §tre deplacables axialement I'un par rapport a I'autre dans un 
sens de poussee, generant le deplacement du piston dans le sens de 
reference. 

14 - Dispositif selon la revendication 13, caracterise en ce que les 
25 moyens de contrfile comprennent : 

- au moins une patte (17) dispos6e sur le poussoir (5) ou I'etui (6) 
mobile entre une premiere position normale, non contrainte, dans laquelle 
ladite patte ne fait pas obstacle au deplacement axial du poussoir, et une 
deuxieme position fiechie, sous contrainte, dans laquelle ladite patte arrete le 

30 deplacement axial du poussoir, ladite patte comportant a son extremite libre un 
zone ou element d'appui (17a) agence pour contribuer a la fois a l'arr§t du 
deplacement axial du poussoir (5) et au fiechissement de la patte (17) sous 
I'effet du deplacement axial du poussoir, 

- au moins une rampe (86) coop6rant avec ladite patte d'une 
35 extremite dite initiale (86a) a une extremite dite finale (86b), disposee 

respectivement sur I'etui (6) ou le poussoir (5), contre laquelle porte la zone ou 
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Element d'appui (17a) de ladite patte (17), dans le sens de la poussee dudit 
poussoir (5), ladite rampe etant agencee pour amener ladite patte de sa 
premiere position normale, a sa deuxieme position flechie, 

- au moins une butee (36), cooperant avec la zone ou element 
5 d'appui (17a) de la patte (17), disposee respectivement sur I'etui (6) ou le 
poussoir (5), respectivement au-dela ou en dega de I'extremite finale (86b) de 
la rampe (86) dans le sens de la poussee, contre laquelle la zone ou element 
d'appui (17a) de la patte (17) vient finalement en contact dans sa deuxieme 
position flechie, 

10 - au moins une zone ou ouverture (22) de non appui, qui est, soit 

disposee sur la patte (17), en dega ou au-dela de ladite zone ou element 
d'appui (17a), selon que ladite patte est disposee sur le poussoir (5) ou 
I'etui (6), soit disposee sur I'etui (6), en dega de la butee (36), lorsque la 
patte (17) est disposee sur le poussoir (5) et I'element d'appui (17a) coopere 

15 avec une rampe en creux (86) menagee sur I'etui, ladite zone ou ouverture de 
non appui (22) etant adaptee pour permettre le retour de ladite zone ou 
element d'appui (17a), a sa position normale, non contrainte, a partir de la 
position arretee et flechie de la patte 17, lorsque la poussee sur le poussoir (5) 
est relachee, 

20 - la premiere portion de course du poussoir (5) etant determinee 

par le deplacement de ce dernier jusqu'a sa position d'arret axial, consecutif au 
contact de la zone ou element d'appui (17a) avec la butee (36), et la deuxieme 
portion de course par le deplacement du poussoir, au-dela de la position axiale 
dans laquelle la zone ou ouverture de non appui (22) a accueilli la zone ou 

25 element d'appui (1 7a). 

15 - Dispositif selon la revendication 14, caracterise en ce que la 
deuxieme position flechie de la patte est obtenue par contrainte radiale. 

16 - Dispositif selon la revendication 15, caracterise en ce que la 
patte (17), disposee sur le poussoir (5) ou I'etui (6), comprend une fenetre (22) 

30 de non appui, en retrait par rapport a ladite zone ou element d'appui (17a) ; la 
rampe (86) appartient a une saillie (33), disposee respectivement sur I'etui (6) 
ou le poussoir (5), et adaptee pour traverser librement ladite fenetre (22) ; la 
butee (36) est agencee en sorte que, dans la deuxieme position flechie de 
ladite patte, la saillie (33) vient en regard de la fenetre (22) de la patte, puis 

35 penetre au travers de ladite fenetre, lorsque la poussee sur le poussoir (5) est 
relachee, ce qui provoque le retour de ladite patte dans sa premiere position. 
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17 - Dispositif selon la revendication 14, caracterise en ce que la 
deuxieme position flechie de la patte est obtenue par contralnte tangentielle. 

18 - Dispositif selon la revendication 17, caracterise en ce que la 
patte (17) est disposee sur le poussoir (5), comporte a son extremite libre un 

5 teton (17a) d'extension transversale vers I'etui (6), une saignee 
anterieure (84, 85) a ladite patte permettant son dSbattement tangentiel de sa 
premiere position normale a sa deuxieme position flechie, la rampe (86) est 
disposee sur I'etui (6), agencee en creux pour recevoir le teton (17a), et s'etend 
sensiblement obliquement dans la paroi de I'etui, de I'extremite initiate (86a) a 

10 I'extremite finale (86b) ; la butee (36), cooperant avec le teton (17a), disposee 
sur I'etui (6) au-dela de I'extremite finale (86b) de la rampe (86) est determinee 
par la jonction en angle, mais continue, de ladite rampe (86) avec un retour de 
rampe (90) ; la zone ou ouverture de non appui (22), disposee en creux sur 
I'etui (6) en-deca de la butee (36), est adaptee pour accueillir le teton (17a), 

15 lorsque la patte (17) retourne a sa position normale ; et une fente axiale (91) 
s'etend, en continuite de la zone de non appui (22), au-dela de cette derniere. 

19 - Dispositif selon la revendication 18, caracterise en ce que la 
fente axiale (91) debouche librement dans une ouverture traversante (92) de 
I'etui (6), la deuxieme portion de course du poussoir (5) etant determinee par la 

20 butee du piston (4) contre la paroi du recipient (2). 

20 - Dispositif selon la revendication 18, caracterise en ce que en- 
dega de I'extremite initiate (86a) de la rampe (86) , et en continuite avec cette 
derniere, un logement de stationnement (93) du teton (17a) est menage, 
notamment pour permettre I'assemblage definitif du poussoir (5) et de I'etui (6). 

25 21 - Dispositif selon la revendication 18, caracterise en ce que, au- 

dela de la zone ou ouverture de non appui (22), et en continuite avec cette 
dernidre, un logement de stationnement (94) du teton (17a) est menage. 

22 - Dispositif selon la revendication 14, caracterise en ce que, 
d'une part il comprend au moins une languette (87), distincte ou independante 

30 de la patte (17), disposee sur le poussoir (5) ou I'etui (6), selon que la 
patte (17) est disposee sur le poussoir (5) ou I'etui (6), mobile entre une 
premiere position normale, non contrainte, dans laquelle ladite languette ne fait 
pas obstacle au deplacement axial du poussoir (5), et une deuxieme position 
flechie, sous contrainte, dans laquelle ladite languette (87) contribue au rappel 

35 du poussoir (5), pour permettre le retour de ladite patte (17) a sa position 
normale, a partir de sa position arretee et flechie, et d'autre part, la rampe (86) 
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et I'extremite libre (87a) de la languette (87) sont adaptees pour cooperer Tune 
avec I'autre, en sorte que, pendant la premiere portion de course du poussoir, 
la languette se trouve flechie, et pendant la deuxieme portion de course du 
poussoir, la languette (87) echappe a la rampe et retourne a sa position 
5 normale. 

23 - Dispositif selon la revendication 22, caracterise en ce que la 
deuxieme position flechie de languette (87) est obtenue par contrainte radiale, 
lorsque la deuxieme position flechie de la patte (17) est obtenue par contrainte 
radiale. 

10 24 - Dispositif selon la revendication 22, caracterise en ce que la 

deuxieme position flechie de languette (87) est obtenue par contrainte 
tangentielle, lorsque la deuxieme position flechie de la patte (17) est obtenue 
par contrainte tangentielle. 

25 - Dispositif selon la revendication 23, caracterise en ce que la 
15 patte (17), disposee sur le poussoir (5) ou I'etui (6), comprend une fenetre (22) 

de non appui, la rampe (86) appartient a une saillie (33), disposee 
respectivement sur I'etui (6) ou le poussoir (5), et adaptee pour traverser 
librement ladite fenetre (22) ; la butee (36) est agencee en sorte que, dans la 
deuxieme position flechie de ladite patte, la saillie (33) vient en regard de la 
20 fenetre (22) de la patte, puis penetre au travers de ladite fenetre, lorsque la 
poussee sur le poussoir (5) est relachee, ce qui provoque le retour de ladite 
patte dans sa premiere position. 

26 - Dispositif selon la revendication 25, caracterise en ce que, 
d'une part la languette (87) est disposee au centre de la fenetre (22), 

25 I'extremite libre (87a) de la languette (87) demeurant en-deca de la tete (17a), 
et comprenant deux oreilles (88) d'appui contre la rampe (86), et d'autre part la 
rampe (90) comprend deux ailes (331) et (332) disposees de part et d'autre 
d'une fente (89) permettant le libre passage en translation de la languette, 
chaque oreille (88) venant au contact d'une portion de rampe (86) d6finie par 

30 une aile (331 , 332), dans le sens de la poussee du poussoir (5), pour echapper 
a ladite portion de rampe, au-dela de la premiere portion de course du 
poussoir (5). 
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